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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogdlne dotyczace wykenania i
odbioru robét drogowych i mostowych.
1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujgca podstawg opracowania szczegOtowej specytikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojewddzkich, powiatowych i gminnych
1.3. Zakres robdt objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszezegblnych asortymentow robot drogowych i mostowych. W
przypadku braku ogélnych specytikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robot, ustalenia
dotyczg réwniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.
1.4. Okre§lenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku nastgpujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany. nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo
jego czeéé stanowigeg odrebny element konstrukeyjoy lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugosé mostu - odleglo$¢ migdzy zewngtrznymi kravwgdziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypks - odleglo$¢é w $wictle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa {montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych
zadanic budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego, wydany zgodnic z
obowigzujgeymi przepisami, stanowigey urzgdowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzgey do notowania zdarzen i
okolicznodei zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynicrem/ Kierownikiem projektu. Wykonaweg i projektantem,
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - cze$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnic) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - ukfad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofgczenia.
1.4.13. Konstrukcja nosna (przgslo lub przesta obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzgca ustrdj niosgcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta ¢zg$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow,
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZenia w nim konstrukeji nawierzchni.
1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgey
do wpisywania przez Wykonaweg obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalaeznikéw, Wpisy w ksiazce obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng jakoéci materiatow oraz robot.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuzgeych do przejmowania i rozktadania obciazefi od ruchu na podioze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a)  Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywoniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie migdzy warstwy Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roziozenie
naprezert w nawierzehni [ przekazywanie ich na podbudows.
¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzgea do wyrdwnania nierdwnosei podbudowy lub profilu istniejgeej nawierzchni,
d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obceigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze sktadaé
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
¢) Podbudowa zasadnicza - gérna czg¢sc podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukeji nawierzehni. Moze ona
skladac si¢ z jednej lub dwach warstw.
) Podbudowa pomocnicza - dolna czgé¢ podbudowy spelniajgca. obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng,
odsgczajacy lub odeinajgey.
2y  Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiore] gloéwnym zadaniem jest ochrona nawierzehni przed skutkami dzialania
mMrozu.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyze.
i)  Warstwa odsgcezajgea - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni,
1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.
1.4.22, Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada. tunel, kladka dla pieszych i przepust.
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1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnodé - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyimowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych,

1.4.25. Pas drogowy - wydziclony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszezania w nim drogi i zwigzanych
z nig urzgdzen oraz drzew i krzewGw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzgdzen chronigeych ludzi i érodowisko przed ucigzliwodciami powodow anymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgsé korony drogi przeznaczona do chwilow ego postoju pojazddw, umieszezenia urzadzen organizacji i
bezpieczeristwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sfuzgea jednoczesnie do bacznego oparcia konstrukeji nawierzchni,

1.4.27. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy. lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania,

1.4.28. Podioze ulepszone nawierzehni - gorna warstwa podtoza, lezgea bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w cely
umozliwienia przejecia ruchu budewlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni,

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcey przez Inzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemncj, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie  budowlane - kompleksowa  realizacja nowege  polaczenia  drogowego lub  calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego
potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrdwek zwierzat dziko zyjacych lub urzgdzed technicznych przez korpus dragowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element grodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka. szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,
kolej, rurociag, kanat, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgsé  dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary objektu bedgcego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczdiek - skrajna podpora obickte mostowego. Moze skiadad sfg 2 petnej sciany, stupdw Iub inaych form
konstrukeyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanic i przywrécenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtosé teorelyczna - odlegtosé migdzy punktami podparcia (tozyskami), przesta mostowego,

1.4.39. Szerokosé catkowita obicktu (mostu / wiaduktu) - odlegtosé migdzy Zewngtrznymi kraw ¢dziami konstrukeji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podiuznej, obejmuje catkowity szerokogé konstrukeyjng ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokos¢ uzylkowa obicklu - szerokogé Jezdni (nawierzehni) przeznacsona dla poszezegolnych rodzajéw ruchy
oraz szetokos¢ chodnikéw mierzona w $wistle porgezy mostowych z wylgczeniem konstrukcji przy jezdni dolem
oddzielajgeej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosziorys - wykaz robét z podaniem ich ilogei (przedmiarem) w kolejnogci technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgee czg$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obickt zaglebiony pouizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obickt zbudowany nad linig kolejowy lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanic budowlane - czesé przedsigwzigcia  budowlanego, stanowiaca odrebna catodc konstrukeyjng Iub
technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu
rob6t zwigzanych z budowa, modernizacjy/ praebudows, utrzymaniem oroz ochrong budowli drogowej Iub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgee rohot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych robét, bezpicczerstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoéé z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu,

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcey teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami pravnymi i administracyjnymi, lokalizacjg 1 wspolrzedne punktéw giéwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnodé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyjne Wykonawea odtworzy i utrwali na wlhasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacjy projektows:
~  Zamawiajacego; wykaz pozycii, ktére stanowia przetargows dokumentacje projektowa oraz projektowg dokumentacje
wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy.,

- Wykonawey: wykaz zawicrajacy spis dokumentacji projektowe;]. ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.
1.5.3. Zgodnosé robdt z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST wszystkic  dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawey przez
Inzyniera/Kierownika projekta stanowia ¢z¢8¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji,

W przypadku rozbieznodci w ustaleniach poszezegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznogei
wymicniona w . Kontraktowych warunkach ogolnych” (,,0gélnych warunkach umowy™).



Wykonawca nie moze wykorzystywac bleddéw lub opuszezed w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ InZyniera/Kicrownika projektu. ktéry podejmic decyzie o wprowadzeniu odpowiednich
Zzmian i poprawek.

W przypadku rozbieznodci, wymiary podane na pi$mie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgdg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosei docelowe, od ktorych
dopuszezalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza
wykazywad zgodnodé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu
tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beds w petni zgodne z dokumentacja projektows lub SST i wptynie to
na niezadowalajgcg jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione inuymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcey.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektdw (jezdnie,
$ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonezenia i odbioru ostatecznego robdt.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynicrowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonaweg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcre, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych,

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzieri 1 w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzagdzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiedei publicznie przed ich rozpoczgeiem w sposéb uzgodniony z
[nzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreSlonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktdrych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nic podlega odrg¢bnej zaptacie i przyjmuje si¢, Ze jest wigczony w ceng
kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym:
ogrodzenia, porgeze, oSwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegavicze oraz wszelkie inne srodki niezbg¢dne do ochrony robdt,
wygody spotecznodci i innych.

W migjscach przylegajgeych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawea ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robdt,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwieSci publicznie przed ich rozpoczgeiem w sposob uzgodniony z
Inzynicrem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miegjscach | ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez InZvniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawcee w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr¢bnej zaptacic i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyezace ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie rwania budowy [ wykariczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony
srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagarn bgdzie mial szczegdlny wzglad na:
1)  lokalizacj¢ baz, warsztatoéw, magazyndw, skladowisk, ukopdw i drog dojazdowych,
2) drodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a)  zanieczyszezeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) =zanieczyszczeniem powietlrza pytami i gazami.
¢) mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wylkonaweca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie ulrzymywac, wymagany na podstawic odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.



Materialy tatwopalne beda skiadowanc w sposob zgodny z odpowiednimj przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem oséb trzecich,

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wylkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dia otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszeza si¢ uzycia materiatdw  wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu  wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robat bedg miaty aprobat¢ techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
Jjednoznacznie okresfajgca brak szkodliwego oddziafywania tych materiatéw na srodowisko,

Matcrialy. kiore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot. a po zakorezeniu robét ich szkodliwodé zanika
(np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania, Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawea powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych
organow administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawea uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakickolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznegj i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie Jjak rurociggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiady bedacych whascicielami tych urzadzen potwierdzenic informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawea zapewni wiasciwe oznaczenie |
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie TeZerwe czasowy dla wszelkiego rodzaju robét,
ktdre maja byc wykonane w zakresie przefozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i whadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawea bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez Jjego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzehni ziemi i wzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego,

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowy mieszkaniowa, Wykonawea bedzie realizowad roboty w
$posob powodujgcy minimalne niedogodnosei dla micszkaricow . Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnogcis.

Inzynier/Kierownik projektu b¢dzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonaweg a wiascicielami nieruchomodci i dotyczacych korzystania z whasnosei i drog wewngtrznych, Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne 7
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigZen osi pojazdéw

Wykonawea bedzie stosowac siy do ustawowych ograniczen naciskow 0si na drogach publicznych przy transporcie
materizéw i wyposazenia na | z terenu robot. Wykonawea uzyska wszelkic niezbedne zezwolenia uzgodnienia od
wiasciwych wihadz co do przewozu niety powych wagowo tadunkéw, (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozic
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nje spetniajgce
tych warunkow zostaty usuniete z tereny budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszezone
na swiezo ukoticzony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich
rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegolnosei Wykonawea ma obowigzek  zadbaé, aby personel nie v Ykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetriajgeych odpowiednich Wymagan sanitarnych,

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 050b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpicczeristwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane » wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podiegaja odrgbnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenje kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wylkonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadow alajgeym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nic pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i migjscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sq w jakikolwick 5posob zwiazane z wykonywanymi robotami | bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowics podezas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegad praw patentowyceh | bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnognie znakéw firmowych, nazw lyh innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatdw
lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywanicm rohét | W sposob ciggly bedzie informowad Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopic zezwolen i inne odnogne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z fub zwiazane z naruszeniem Jakichkolwick praw patentowych pokryje
Wykonaweca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznosé norm i zbioréw przepisow prawnych



Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy. ktére spetnia¢ majg
materialy. sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgdg obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku
gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga byé rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgee réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy.
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomiedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalodci o znaczeniu
geologicziym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasnoi¢ Zamawiajgcego. Wykonawcea
zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projekiu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpia opGznienia w robotach, Inzynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktorg nalezy
zwickszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacjg)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgeemu, pomieszezenia biurowe, sprzet, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 Zaplecze Zamawiajgcego”.
2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegolowe informacje dotyczace
proponowanege Zrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa
badaf laboratoryinych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrédfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego Zrodia
uzyskaja zatwicrdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
srédta w sposob ciagly speiniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolefi od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow ze
srédet  migjscowych wigczajge w to Zrddia w skazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynicrowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacjg zawierajgcg raporty z
badad terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siehie metode wydobycia i selekeji, uwzglgdniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organdw administracji pafistwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materialow
pochodzaeych ze Zrodef migjscowych.

Wykonawea ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg sig potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materialow do robét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i migjsc pozyskania materiatow migjscowych bedy
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee i rekultywacji terenu po ukoiiczeniu robot.

Wszystkie odpowicdnie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrghie terenu budowy poza tymi, kiore zostaty
wyszezegolinione w dokumentach umowy, chyha, ze uzyska na to pisemng zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy 1 zlozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jedli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialéw do innych robadt, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanic odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sig nie zbadane i nic zaakceptowane materialy, Wykonawea wykonuje na
wilasne ryzyko, liczgc sig z jego nieprzyjgciem, usuni¢ciem i niezaplaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materialdw

Jeéli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé watiantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materialu, albo w okresie dluzszym. jedli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badat wymaganych
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby (ymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy begdg one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zamieczyszezeniami, zachowaly swojg jakosé i wlasciwosei 1 byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kicrownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow beds zlokalizowane w obrgbic terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.



2.6. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwdrmie materiatéw moga by¢ okresowa kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami, Prébki materialdw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlasciwosei. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje Wytworni, muszg by¢ speinione
nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownilk projektu bedzie miat zapewniong wspélpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w
czasie przeprowadzania inspekejii,
b) Inzynier/Kierownik projektu bedzic miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji roht,
¢) lezeli produkcja odbywa sie w miejseu nie nalezgeym do Wykonawcey, Wykanawea uzyska dla Inzyniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badaf w tych miejscach,
3. SPRZET

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzgt uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcey i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typéw i ilodci wskazaniom zawartym w SST, PZJ ub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaled W wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé
uzgodniony | zaaKceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnog¢ Sprz¢tu powinny gwarantowad przeprowadzenie robét, zgodnie 7 zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu,

Sprzet bedaey wiasnoscig Wykonawey lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikow; projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania i badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykaonaweca bedzie konserwowac Sprzgt jak réwniez naprawiag Iub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia Sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akeeptacje przed
uzyciem spregtu. Wybrany sprzet. po akeeptacii InzynieraKierownika projektu, nic moze byé pdzniej zmieniany bez jezo
zgody,

Jakikolwick sprzet, maszyny. urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektn zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét,

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, kiére nie wplyna niekorzystnie na
Jakosé wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu  powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowag.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy byda spetniad wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nic spetniajgce tych
warunkow mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwomego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonav cy,

Wykonawea bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do tereny budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
Zastosowanych materialdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét Opracowanym przez Wykonawce oraz polecenjami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne Wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami j rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej Tub
przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét Zostana, usuniete przez
Wykonawce na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projeku.

Sprawdzenie wytyczenia robst lub Wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doldadnosé,

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robdt bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekiowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki
badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badarn naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosei

Wykonawea jest zobowigzany opracowaé i przedstawié¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program

zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawea powinien okreili¢, zamierzony sposéb wykonywania
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robbt. mozliwogei techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie robét zgoednie z dokumentacja
projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czgdé ogdlng opisujaca:

—  organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposGb prowadzenia robot,

—~  organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposab zapewnienia bhp.,

-~ wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyezne,

~  wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszezegbluych elementdw robot,

—  system (sposcb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

—  wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badai),

—  sposGb oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjuych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujgcych, a
takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg
przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesé szezegdlown opisujacy dla kazdego asortymentu robat:

—  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowic z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolte,

—  rodzaje i ilo¢ $rodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw
itp.,

—  sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich whasciwosei w czasic transportu,

—  spos6b i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszezegolnych elementéw robot,

—  spos6b postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygoiowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wigczajge personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badari materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli nzynier/Kierownik projektu moze zaiadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badaf w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bgdzie przeprowadzac pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajgca
stwierdzenie. ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sg okresione w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nic Zostaly one tam okreglone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakies kontroli jest konieczny. aby
zapewni¢ wykonanie robét zgodnie Z umowd.

Wykonawca dostarczy Tnzynierowi/Kierownikowi projekiu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sptzgt
badawczy posiadajg wazing legalizacjg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé nievgraniczony dostgp do pomieszezen laboratoryjnych, w celu ich
inspekeji.

Inzynier/Kierownik  projektu bedzie przekazywaé Wykonawcey pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczaeych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu. zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawezych. Jezeli niedociggnigeia te bgdg tak powazne, zc mogy wphyngé ujemnie na wyniki badad, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusel je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowicdnia jako$¢ tych
materiatow.

Wzystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystyczaych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, Ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonaweg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Tnzyniera/Kierownik projektu beda
odpowiednio opisane i cznakowane, W sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania Lych
materiatéw. ktore budza watpliwosei co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usunigte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badain pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwierdzenia
usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST. stosowaé mozna wytyczne krajowe, albe inne procedury,
zaakceplowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonaweca pov.iadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiara lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akeeptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak

najszybeiej. nie pozZniej jednak niz w terminic okreslonym w programie zapewnienia jakosci.



Wyniki badan (kopie) beds przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedhug
dostarczoncgo przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kicrownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w
migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawea i producent materialéw powinien udziclié mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonuijge weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodnoéé materialéw i robdt z wymaganiami SST na podstawic
wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badas dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzié badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt, Jezeli wyniki tych Dbadad wykaza, ze raporty Wykonaw cy 33 niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze sig wyltacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
dokumentacja projektows i SST. Moze réwniez zlecié. sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badari i
pobierania prébek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg:

L. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, zc zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiascivych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certytikat zgodnoéci z:

~  Polskg Normag lub

—  aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nic sg objgte
certyfikacjg okreslong w pkt 1

i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadac te dekumenty, okreslajace w spos6h jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy. ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i Wykonawee w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie 7 obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawey,

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biczgeo i bedy dotyczyé przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kuzdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedy czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgezone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawey i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnoscei:

- datg przekazania Wykonawey terenu budowy,

- datg praekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

=~ dat¢ uzgodnienia przez Tnzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot,

—  terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezegllnych elementéw robét,

= przebieg robt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

= uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

—  daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

= zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajgeych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawey,

—  stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szezegbluym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodno$¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

—  dane dotyczace czynnosci geadezyjnych (poriarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

—  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakodci materialéw, pobicrania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem. kto je
przeprowadzat,

—  wyniki préb poszczegdlnych elementéw budawli z podaniem, kto je przeprowadzat,

~  inne istotne informacje o przebiegu robét,

Propozycje, uwagi i wyjasnicnia Wykonawey.  wpisane do  dziennika budowy bedg przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decysje Inzynicra/Kierownika projekiu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zarnaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

10



Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdw robot.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjgtych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki
obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatdow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zalgczniki do odbioru robot. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projekiu.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienions ch w punktach (1) - (3) nastgpujgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacjg zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robdt,
¢) protokoly z narad i ustaler,
f)  korespondencje na budowie.
(5) Przechowvwanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bgdg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w koszlorysie,

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wiyniki obmiaru bgda wpisane do ksiazki obmiardw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robdt. Biedne dane zostana poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagana do celu miesigezne] patnosei
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okredlania ilodci robét i materialdw
Dlugosci i odleglosei pomigdzy wyszezegdélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugodé
pomnozona przez Sredni przekrd.

Tlosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach Iub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasic obmiaru robét beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiadaé waime swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4, Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywad to wyposazenic zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg nomm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt. a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.,

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalaeznika do ksiazki
obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznodci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbior:
a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czg$ciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robét zanikajgeych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgeych i ulegajgeych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodei i jakosei wykonywanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
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Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier. Kierownik projekiu.

Gotowos¢ danej czesei robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem InZyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzeny niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilo$é robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajgeych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfromtacji z
dokumentacjg projekiowa. SST i uprzednimi ustaleniami,

8.3. Odbiér czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosei wykonanych czgsci robdt. Odbiory czgsciowego robot dokonuje

si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, Jjakosei i wartoscel.

Calkowite zakoficzenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomicnicm na pismic o tym fakcie Inzynicra/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjgeia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2,

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy., Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualngj oraz zgodnoéci wykonania robot z dokumentacjg projektows i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresic wykonania robdt uzupetniajacych i robét poprawkowych,

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupehiajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze Jakosé wykonywanych robdt w poszczegdinych asortymentach
nieznacznie odbicga od wymagane; dokumentacjg projektowq i SST uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu
na cechy cksploatacyjne obiektu i bezpieczefstwo ruchu, komisja dokona potraces, oceniajgc pomniejszong wartodé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach UMowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

L. dokumentacje¢ projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jedli zostafa sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

szczegolowe specyfikacie techniczne (podstawowe 7 dokumentéw umowy i ew. uzupelniajgee lub zamicnne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZ],

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnodci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZI,

. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiardw zatgczonych do dokumentéw
dbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycanej,
azowej, oswictlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robét wilasciciclom urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacjy powykonawceza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.  kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geadezyine inwentaryzacji powykonawczej,

W przypadku, gdy wg komisji. roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawceg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiniajgce beda zestawione Wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokenany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 . Odbidr ostateczny robat”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaws platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawee za jednostke obmiarows ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawy platnodei jest wartodé (kwota) podana przez
Wykonawcee w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota rycrattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie czynnodei,
wymagania i badania skiadajace si¢ na jej wykonanie, okrelone dla tej roboty w 8T i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

—  robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

= warto$é zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

~  wartost pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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—  koszty podrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnic z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z [nzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajgeych z postepu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wy maganiami bezpieczefistwa ruchu,
(¢) oplaty/dzierzawy terenu,
(d} przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawegznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowg przebudows urzadzen obeych,
Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizacji mchu obejmuje:
(a) oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdézniejszymi zmianami),
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki oraz
tablicy informacyijnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3.  Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6Zniejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogélnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudm_wa drogi wewnetrznej miejscowosci
Zelazkéw, dz. nr. 482 obreb geodezyjny 0025 Zelazkéw

SPIS TRESCI
1. WSTEP

2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE




1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dolyczgee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Jako cze$é Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych Specytikacje T echniczne nalezy odczytywac i rozumieé
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkeie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w lerenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw
inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wechodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktdw glownych osi trasy i punktdw wysokosciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
¢) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreélenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy. punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i koficowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi. odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczaee robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw
Ogdlne wymagania dotyczgce materiafow, ich pozyskiwania i skfadowania podano w OST D-M-00.00.00
- Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw ghéwnych trasy nalezy stosowad pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dtugodei okoto 0.50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢
érednice od 0.15 do 0,20 m idhugosc od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dfugosci okoto
0.30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i diugosei od 0,04 do 0,05 m.
LSwiadki” powinny mieé dlugoé¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
—  tyczki,

= faty,
— ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej dokiadnosci pomiaru,
4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgee transportu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 4,
4.2. Transport sprzetu | materialéw
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogé6lne zasady wykonania robot
Ogblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 5.
5,2, Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejgc od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i
wspéirzedne punktéw glownych trasy oraz reperéw.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegtowego wylyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonune przez osoby posiadajgcee odpowicdnie kwalifikacje 1 uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktéw glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinmy by¢ usuniegte na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinicn sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonaweca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzgdne terenu istotuie réznig si¢ od rzgdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
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nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiednie; decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce z réznic rzednych terenu podanyeh w dokumentacji projektoveej i rzednych r7eczywistych, akceptowane przes,
Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera 0znacza, Ze roboty dodatkowe
W takim przypadku obcigzg Wykonawee,

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykenawey, nie mogy by¢ rozpoczete preed zaakceptowaniem
Wynikéw pomiardw przez [nzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob v yrazny i jednoznaczny charaktery styke i polozenic tych punkiéw, Forma i wzr tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczefi w czasie trwania
robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez 7. amawiajgcego zostang zniszezone przez Wykonawce $wiadomie [ub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenje Jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét nalezg do obowigzkGw
Wykonawcy.,

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w Sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub shupkow betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granicg robét
ziemnych. Maksymaina odleglosé pomiedzy punktami gfownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowei, a takze
przy kazdym obiekcic inzynierskim.

Maksymalna odlegfosé miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosié
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznic od jego konfiguracji,

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istnigjgeych budowlach wzdtuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposab wyklucrajacy ostadanie, zaakceptowany przez Inzyniera,

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac - taky dokfadnoscia, aby sredni blad niw elacji po wyrdwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacjy podwéjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe vznaczenia, zawierajgce wyrazne i Jjednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geaodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okredlonej w
dokumentacji projektowej,

Os trasy powinna by¢ Wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtodci zalermej od
charakterysty ki tereny i uksztattowania trasy, lecz nic rzadziej niz co 50 metrow,

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wicksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowyeh [ub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczyé z dektadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektows;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2,

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wowczas, gdy Wykonawea robét zastgpi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robdt.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenic krawedzi nasypow i wykop6w na powierzchnj

terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowq oraz w migjscach wymagajacych uzupehienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w migjscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac w przypadku nasyp6w o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr. Odleglosé
migdzy palikami lub wicchamj nalezy dostosowaé do uksztattowania lerenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta co
najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych,

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja proj ektowg. .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 6,
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1.2.3,4,5,6,7) zgodnie 2 wymaganiami
podanymi w pkt 5.4,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 - Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,

Obmiar robét zwiazanych 2 Wyznaczenicm obiektow jest cz¢dcig obmiaru robét mostowych,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogéblne zasady odbioru robgt

Ogélne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 8.
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8.2. Sposéb odbioru robét
Odbiér robdt zwiazanvceh z odlworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicédw i dziennikow pomiardw
geodezyjnych fub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena ! km wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoseiowych,
— wyznaczenic przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

-t

0. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjua obstuga inwestycji. Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979,
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokodciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

Niniejsza szczegolowa specytikacja techniczna zostala opracowana na podstawie Ogélnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi wewnetrznej miejscowosci
Zelazkow, dz. nr. 482 obreb geodezyjny 0025 Zelazkow

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY (GRUNTY)
3. SPRZET
4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot S8T
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbidrka elementow drog.
1.2. Zakres stosowania SST
Jako czesé Dokumentéw Przetargowych i Koniraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odezytywac i rozumiec
w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z vozbidrka:
— warstw nawierzchni,
i.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 1.4,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogoélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
. Wymagania ogdlne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogblne wymagania dotyczgee sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki
Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiérka elementdw drog moze by¢ wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:
— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
— zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogblne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.3, zgodnie z dokumentacja projektows, SS1 lub wskazanych przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych
Kontrola jakodci robét polega na wizualnej ocenic kompletnosci wykonanych rabot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszezenie gruniu wypelniajacego ew entuatne doly po usunigtych elementach nawierzchni. ogrodzen i przepustow
powinno spetniac odpowiednie wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z rozbiérka elementéw drog i ogrodzen jest:
—  dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
—  dlakraweznika, opornika, obrzeza, Sciekow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgezy - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogbine ustalenia dotyczace podstawy platnosei
Qg6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
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— rozkucie i zerwanie nawierzchni.

T ©wW. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,
— zaladunck i wywiezienie materialéw Z rozbidrki,

— wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbigrii;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-D-95017 Surowiee drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica liciasta ogélnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgeo ogdlnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne
7. PN-H-93402 Katowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na gorgeo
8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie 2 trzpieniem gtadkim, okraglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika Zageszezenia gruntu,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi wewnetrznej miejscowosci
Zelazkow, dz. nr. 482 obreb geodezyjny 0025 Zelazkow

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5, WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROROT

8. ODBIOR ROBOT

9, PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej ogélnej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszezaniem podloza gruntowego.
L.2. Zakres stosowania SST

Jako czesé Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i rozumie¢
W zlecaniu i wykonaniu Robat opisanych w podpunkcie 1.1,

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do wfozenia konstrukeji nawierzehni,
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe 54 zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania 0gdlne” pkt 1.4,

L.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepujg.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujgcy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
= réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukognie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
= koparck z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcédw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibtacyjnych.

Stosowany sprzet nic moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podfoza,
4, TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczgcee transportu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport materialow

Wymagania dotyczgce transportu materialéw podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 - Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robst

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszezenia podioza bezposrednio
przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesnicjsze preystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zageszczania podioza,jest mozliwe wylgeznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszezonym podtozu nie moze odbywaé sig ruch budowlany.
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powiniy by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposoh
zagkeeptowany przez Inzyniera. Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwiag naciggnigcie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metréw,

Rodzaj sprzgtu, a w szezegblnosel jego moe nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty
i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy Jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. SposGb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera,

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, ij. wbudowany w nasyp tub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zageszezenie podtoza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4, Profilowanie i zageszezanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszezone ze wszelkich zanieczyszczen,

Po oczyszezeniu powierzchni podfoza nalezy sprawdzic, czy istmiejace rzedne tereny umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojeklowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
em wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spefniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ padioze na glebokosé zaakceptowang przey, Inzyniera, dowies¢ dodatkowy
grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla gémej strefy korpusu, w ilogci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagescic warstwe do uzyskania wartode) wskaznika zageszczenia, okreslonych w fablicy 1.

Do profilowania podicza nalezy stosowaé réwniarki. Sciq;ty grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spossb zaakceptowany przez Inzyniera,

Bezposrednio po profilowaniu podfoza nalezy przystapi¢ do Jego zageszezania, Zageszezanie podioza nalezy
kontynuowaé do osiagni¢cia wskaznika Zageszezenia nie mnigjszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik Zageszezenia
nalezy okresla¢ zgodnic z BN-77/8931-12 [5].
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zageszezenia podloza (Is)

Minimalna wartos¢ Is dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od cigzkiego
i bardzo cigzki

Goérna warstwa o grubosei 20 cm 1.03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 em od

powierzchni podloza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wtorny modut
odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modubu odksztalcenia nie powinien
przekraczac 2.2.

Wilgotnosé gruntu podtoza podezas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podloza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczenicm podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni. to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawey. to naprawe wykona on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw dotyczgeych cech geometrycznych i zaggszczenia Koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badarn i pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwosé
i pomiardw badan i pomiardw
1 | Szerokosé koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podiuina co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 | Rzgdne wysokosciowe €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
ckspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 | Uksztaltowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog
7 | Zageszczenie, wilgotnosé gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
podloza niz raz na 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gtéwnych hukow poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)

Szeroko$é koryta i profilowanego podioza nie moze rdznid sig od szerokodci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownosc¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podluzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].
Nierdwnoscei poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowq talg.

Nieréwnosci nie mogg przekraczac 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancjg + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokoSciowe

Raimice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

0$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7. Zaggszezenie kotryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszezenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien byé
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartodci modutéw odksztalcenia, to wartosé
stosunku wtoérnego do pierwotnego moduhu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢
wigksza od 2.2.

Wilgotnosé w czasic zaggszezania nalezy bada¢ wedluig PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosd¢ gruntu podioza powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okredlonych v punkcie 6.2
powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszcezenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kw adratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt §.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozylywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczyce podstawy platnofci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platmesci podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
~  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

= zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp,
—  profilowanie dna koryta lub podtoza,

- Zageszczenie,

= utrzymanie koryta lub podioza,

- przeprowadzenic pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
I. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruniu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduty odksztateenia nawierzchni podatnych
podtoza przez obcigzenie phyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzelini planografem i tatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskainika zaggszezenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna zostala opracowana na podstawie Ogdlnych
Specyfikacji Technicznych 1 dotyczy Przebudowa drogi wewngtrznej miejscowosci
Zelazkow, dz. nr. 482 obre¢b geodezyjny 0025 Zelazkow

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3.SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

25



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robat
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowe; specytikacji
technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.
1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabifizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmujg OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizow anego mechanicznie.

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje 5i¢. zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudowsg pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].

L.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny. polegajacy na odpowiednim zageszezeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszezegblnych rodzajow
pedbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Pedbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow., ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczgeych poszezegdlnych radzajéw podbudéw:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizow anego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiccowego stabilizow anego mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
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wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérma warstwe) lub podbudowg jednowarstwowg
1-3 kruszywo na podbudowg pomocniczg (doing warstw)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziamnienia
do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé
2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Whasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelmiaé¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lo Kruszywa Kruszywa —
Lp. Wyszezegblnienie naturalne tamane 15! Badania
wihasciwosci Podbudowa wedhug
zasad | pomoc- | zasad | pomoc | zasad- | pomoc-
- nicza | -nicza | -nicza | nicza | nicza
nicza
1 | Zawarto$¢ ziarn od?2 od2 od2 | od2 | od2 od 2 PN-B-
mnigjszych niz 0,075 mm, [do 10| do12 [do10 | do 12 | do10 | do 12 06714
% (m/m) -15 [3]
2 | Zawartos$é nadziarna, PN-B-
% (m/m). nie wiccej niz 5 10 I L 10 06714
=15 [3]
3 | Zawartos¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 35 43 35 40 ) - 06714
%(m/m), nie wigcej niz -16 [4]
4 | Zawartos¢ zanicczyszezen PN-B-
organicznych, %o(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
wiecej niz
3 :Y;ﬁ?‘ll‘rﬁta‘j‘rfﬂ“’y PO 10d30| 0d30 {0d30|0d30 | ) BN-
zageszezeniu metoda [ fub do70| do70 | do70 | do70 64/8?}31
II wg PN-B-04481, % H1}20]
6 | Scieralnos¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralnosé catkowita po
pelnej liczbie obrotéow, nie
wiecej niz 35 45 35 50 40 50
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b) scieralno$é czesciowa PN-B-
po 1/5 petnej liczby 06714
obrotéw, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
7 | Nasigkliwosc, %(m/m), nie PN-B-
wigceej niz 25 & . 3 6 8 06714
~-18 [6]
8 | Mrozoodpornoscé, ubytek PN-B-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 06714
zamraza- =19 [7]
nia, %(m/m), nie wigcej
niz
2 Rozpad krzemianowy i 5}6\]7?:;
zela- - - - - 1 3 -3710]
i r - - 0, £ 3
zawy _ch.z..me. % (m/m), nie PN-B-
wigcej niz 06714
-39 [11]
10 | Zawartoé zwigzkow siarki
w przeliczeniu na SOa, 1 1 I 1 2 4 521;3;
Yo(m/m), nie wigcej niz 28 [9]
1T | Wskaznik nosnosci wna
mic-szanki kruszywa, %,
nie mniejszy niz:
a) przy zageszezeniu Is > 80 60 80 60 80 60 PN-S-
1,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zageszezeniu Ts > [21]
1.03

2.3.3. Materiat na warstwe odsgczajgceg
Na warstwe odsaczajgcy stosuje sic:
— zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14].
— piasek wg PN-B-11113 [Le].
2.3.4. Materiat na warstwe odcinajacg
Na warstwe odcinajaca stosuje sig:
— piasek wg PN-B-11113 [16)],
— miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtdkning o masie powierzchniowej powyzej 200 g'm wg aprobaty technicznej.
2.3.5. Materialy do ulepszania wiasciwosci kruszyw
Do ulepszania whasciwosci kruszyw stosuje sig:
~ cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
= wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych efektéw ulepszania kruszywa i
po zaakeeptowaniu przez Inzynicra,
Rodzaj i ilosé dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowacé zgodnie z PN-8-06102 [21].
2.3.6. Woda
Nalezy stosowaé wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 3,
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawea przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepuj acego sprzetu:
a) mieszarek do wylwarzania mieszanki, wyposazonvch w urzgdzenia dozujgee wode. Mieszarki powinny zapewni¢
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnodei optymalnej,
b) réwniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki,
¢} walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych Iub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny byé¢ stosowane zageszezarki plylowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw
Kruszywa mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zahezpieczajgeych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem,
Transport cementu powinien odbywa¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materialdw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonania robdt

Ogblne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okre$lone w OST D-04.01.01 HKoryto wraz z
protilowaniem i zaggszezeniem podtoza™ i OST -02.00.00 .,Roboty ziemne™.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikunia nalezy sprawdzi¢ wzorem:

<5 (n
w ktorym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajgeej, w
milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu ulozy¢ warstwe odcinajgey lub odpowiednio dobrang
geowlékning. Ochronne wladciwosdei geowlokniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

d
b 418 2)
Ogo
w ktérym:
dey - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 50 v ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,

Oso - umowna $rednica poréw geowtdkniny odpowiadajaca wymiarom f{rakcji gruntu zatrzymujaca si¢ na geowlokninie w
ilogci 90% (m/m); wartosé parametru Oso powinna byé pedawana przez producenta geowlokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinmy by¢ wezedniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkdw lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza
si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢
od razu transportowana na rmiejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé
po zageszezeniu byta réwna gruboscei projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszezeniu, Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposéb zapewniajacy osiggnigeic wymaganych spadkow i
rzedny ch wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada sig z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna
byé wyprofilowana i zaggszezona z zachowaniem wymaganych spadkdw i rzgdnych wysokogciowych. Rozpoczgeie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera,

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zaggszezania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora. zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda IT). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zostac¢ osuszony
przez mieszanie i napowictrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartoéci,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilogcia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpow iadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1. Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznodé wykonania odeinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczegciem

robat, Wykonawcea powinien wykonaé odcinek probny w celu:

—  stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zaggszezania kruszywa jest whasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganc] gruboscei warstwy po
rageszezeniu,

—  okreslenia liczby przejsé sprzgtu zaggszezajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialéw oraz sprzgtu do micszania, rozkladania i
zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?.

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w micjscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odeinka prébnego przez Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzic wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudows do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawié wszelkie uszkodzenia podbudowy. spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonaweg robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli Jjakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robgt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi¢ wyniki tych badasi Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowag wszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robat
6.3.1. Czgstotliwosc oraz zakres badar i pomiaréw
Czgstotliwosé oraz zakres badari podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwosé ora zakres badar przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé¢ badar
. Maksymalna
Minimalna 2= :
Lp. Wyszezegélnienic badan liczba badari na gg?é;iﬁ],;m
dznenr;)q QZ{a%ce przy-padajaca
reRncaYy na jedno
badanie (m?)
I | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszezenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
. by dla kazdej partii kruszywa i przy
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnicnie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3, Probki nalezy pobieraé w sposéb
losowy. z roztozonej warstwy, przed jej zageszezeniem, Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi,
6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnogci optymalnej, okresionej wediug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda ID), z tolerancjg +10% -20%,

Wilgotnasé nalezy okreglic wedlug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zaggszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie az do osiggniecia Wymaganego wskaznika zageszezenia,

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadkuy, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedhig zalecer Inzyniera.

Zageszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek widmego
modutu £z do pierv otnego modulu odksztatcenia £\ jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjne; podbudowy.

E>
£

< 22

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wlagciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonaweg w sposb losowy w obecnogci Inzyniera,
6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych pedbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonane; podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

D

p. Wyszezegdlnienie badar i pomiardw Minimalna czestotliwogé pomiardw

1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

W 5posob ciggly planografem albo co 20 m fatg na kazdym

2 Réwnosé podhuzna pasie ruchu

3 Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*®’ 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

30



6 Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Nosnosc podbudowy:
- modu! odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac w punktach glownych tukow
poziomych.
6.4.2. Szerokosé podbudowy
Szeroko$é podbudowy nie moze roznic sig od szerokodcei projektowanej o wigeej niz+10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawegznikow szerokosé podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wartosé wskazana w dokumentacji projektowej.
6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podluzne podbudowy nalezy micrzy¢ 4-metrowq tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg,
Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancja
£ 0.5 %.
6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy
Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczac +
1 ¢m, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
0$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz = 5 cm.
6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podioza
Grubosé podbudowy nie moze sie r6znic od grubosei projektowanej o wigeej niz:
- dla podbudowy zasadniczej = 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. Nognosé podbudowy
— modul odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byc¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wekaznik o ) Minimalny modut odksztat-
wskazniku | zaggszezenia [s Maksymalne ugigeic sprezyste | cenia mierzony plyta o srednicy
o nis pod kotem, mm 30 cm, MPa
mniejszym mniejszy niz
niz. % 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego
obcigzenia E1 | obcigzenia E»
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1.0 1.25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5, Zasady pestepowania z wadliwie wykonanymi edcinkami pedbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokodei co najmniej 10 cm, wyrdwnane 1 powtdrnie zaggszczone.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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gruboscei warstwy, wedhig wyz

Jezeli szerokodé podbudowy jest mniejsza od szerokodci projektowanej o wiecej niz 5 ¢m i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawea powinien na wlhasny koszt poszerzyé podbudowe przez spulchnienie warstwy na
pelng grubo$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtdrne zageszezenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wudliwych pod wzgledem grubosei, Wykonawea wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtebokosé, zgodnie z
decyzjg Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich whagciwosciach, wyrdwnane i ponownic zageszezone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasity koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena

j podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnogé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mnigjsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnogci, zalecone przez InZzyvniera,

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wynikdo z niewlasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rohét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
8. ODBIOR ROBOT
Ogdline zasady odbioru robét podane w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokum entacjy projektowg, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywre.

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowy 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano

w OST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5.  PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8.  PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
Il.  PN-B-06714-39
12, PN-B-06714-42
13, PN-B-06731
14, PN-B-11111
15.  PN-B-11112
16.  PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19.  PN-B-30020
20.  PN-B-32250
21.  PN-S-06102
22, PN-S-96023
23.  PN-S$-96035
24, BN-88/6731-08
25.  BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27.  BN-64/8931-02
28.  BN-68/8931-04
29.  BN-70/8931-06
30.  BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezen obeych
Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie sktadu zZiarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztatty Ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosei

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg bezpogrednia
Rruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezen organiczimych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoscl siarki metodg bromowy
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralve. Badania. Oznaczanie scieralnogei w bgbnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe, Badania techniczne
Kruszywa mineralne, Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzehni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytky. Skiad, wymagania i ocena zgodnogci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thicznia kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztateenia nawierzchni podataych i podioza
przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pamiar réwnodci nawierzchni planografem i latg

Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i péisztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILZOWANEGO MECHANICZNIE

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogdlnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi wewnetrznej miejscowosei
Zelazkow, dz. nr. 482 obreb geodezyjny 0025 Zelazkow
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5. WYKONANIE ROBOT
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninicjszej specyfikacji technicznej ( ST) s3 wymagania ogdine dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako czg$é Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odezytywaé i rozumieé
W zlecaniu | wykonaniu Robat opisanych w podpunkcie 1.1.

L.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacj dotvezg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte s w OST D-04.04.00 ~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.3,

L.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszy wa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszezongj mieszanki,
ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchnj drogowej.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujycymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-04.04.00 , Podbudowa 7 kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

L.5. Ogélne wymagania dotyezgce robdt

Ogélne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
1.5.

2, MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialdw

Ogdlne wymagania dotyczgee materiatéw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”™ pki 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego Iub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn Zwiru
wigkszych od 8 mm.,

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezer obeych i bez domieszek gliny,

2.3. Wymagania dia materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 »Podbudowa z kruszyw,
Wymagania og6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ~Podbudowa z kruszyw, Wymagania
0gllne” pkt 2.3.2,

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa 7 kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 »Podbudowa z kruszyw. Wymagania 0gélne™ pkt 4,
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 5.
3.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 »Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2,

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wylwarzaé zgodnie z ustaleniam; podanymi w OST D-04.04.00 »Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogglne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projekiowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyzej 70%, szezegblowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102
[21].

5.4. Wbudowywanie i zageszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszezania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odeinki prébne, zgodnie 7 zasadami okre§lonymi w
OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.5,

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie pod budowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 »~Podbudowa z
kruszyw. Wymagania 0golne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli Jjakoéei robot

Ogélne zasady kontroli Jjakodci rob6t podano w OST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania 0golne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wylkona¢ badania kruszyw. zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 .Podbudowa 7 kruszyw. Wymagania opgdélne” pkt 6.2,

6.3. Badania w czasie robgt

Czestotliwosc oraz zakres bada i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w OST D-04.04.00 »Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 6.3,

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarsw podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6ine” pkt 6.4



6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepts,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie micszanki,
— zageszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
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Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogélnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudm-va drogi wewnetrznej miejscowosci
Zelazkéw, dz. nr. 482 obreb geodezyjny 0025 Zelazkéw
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy cieralnej z betonu asfaltowego.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako czg$¢ Dokumentdow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumieé
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkceie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specytikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z
mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta. W przypadku produkeji mieszanki mineralno-asfaltowe] przez
Wykonawce dla potrzeb budowy, Wykonawca zobowiazany jest prowadzi¢ Zaktadowg kontrolg produkeji (ZKP) zgodnie z
WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

Warstwe Scieralng z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dla drog kategorii ruchu od KR1 do KR6 (okresienie
kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.7). Stosowane mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.
Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria Mieszanki o wymiarze DV, mm
ruchu
KR 1-2 ACSS, ACS8S, AC11S
KR 3-4 ACSS, AC11S
KR 5-6 ACS8S, AC1182

D Podzial ze wzglgdu na wymiar najwigkszego kruszywa w mieszance.

2 Dopuszezony do stosowania w terenach gorskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja skladajgea sig « jednej lub kilku warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu pojazdéw na podioze.

1.4.2. Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawicrzchni bgdgea w bezposrednim kontakcie z kolami pojazdow.

1.4.3. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej, ze wzgledu na najwigkszy
wymiar kruszywa D. np. wymiar 5, 8, 11.

1.4.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa. w ktorej kruszywo o uziarnieniu ciaglym lub nieciaglym tworzy
strukturg wzajemnie klinujacy sig.

1.4.6. Uziamienie — sktad ziarnowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren przechodzacych przez okreslony zestaw
sit.

1.4.7. Kategoria ruchu — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN) wg
Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych 1 péfsztywnych™ GDDP-IBDIM [68].

1.4.8. Wymiar kruszywa — wielko$¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gémy (D) wymiar sita.

1.4.9. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D <45 mm oraz d > 2 mm.

1.4.10. Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: D = 2 mm., ktérego wigksza czgd¢ pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.4.11. Py} - kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.

1.4.12. Wypelniacz — kruszywo, ktorego wigksza czgs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz mieszany — kruszywo.
ktore sktada si¢ z wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenku wapnia. Wypehiacz dodany — wypehiacz
pochodzenia mineralnego. wyprodukowany oddzielnie).

1.4.13. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej emulgator nadaje dodatnie tadunki czastkom zdyspergowanego
asfaltu.

1.4.14. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt [.4.

1.4.15. Symbole i skréty dodatkowe

ACS — beton asfaltowy do warstwy Scieralnej

PMB — polimeroasfalt,

D ~ gbrny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

d — dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkogci ziaren kruszywa),

& — kationowa emulsja asfaltowa,

NPD — wlasciwosé uzytkowa nie okreslana (ang. No Performance Determined; producent moze
jej nie okreslaé),

TBR — do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moze dostarczyé odpowiednie
informacje, jednak nie jest do tego zobowigzany),

IRI — (International Roughness Index) migdzynarodowy wskaznik rownosci,

MOP — miejsce obstugi podréznych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace robdt podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogblne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne™ [1] pkt 2.
2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa¢ asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] Tub polimeroasfalty wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje
stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Oprocz lepiszez wymienionych w tablicy 2 mozna stosowac inne
lepiszcza nienormowe wedlug aprobat technicznych.
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_Tablica 2. Zalecane lepiszeza asfaltow

ego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS astalt drogowy polimeroasfalt
KRI -KR2 ( ACSS, ACSS, 50/70, 70/100
ACIIS Wielorodzajowy 50770 i
KR3 -KR4 l ACS8S, AC118 50/70 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KR5 —KR6 J ACSS, ACLIS Wielorodzajowy 35/50 PMB 45/80-55

L

PMB 45/80-65

Asfalty drogowe powinny
Polimeroasfalty powinny

spelnia¢ wymagania podane w tablicy 3.
spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wg PN-EN 12591 [27]

Ep Wistetods; Metoda Rodzaj asfaltu
- badania 50/70__ | 70/100
1 2 3 4 | s
WEASCIWOSCI OBLIGATORYING
1 | Penetracia w 25°C 0,1 mm PN-EN 1426 [21] 50-70 70-100
2 Temperatura migknienia C PN-EN 1427 [22] 46-54 43-51
3 Temperatura zaptonu, % PN-EN 22592 [62] 230 230
nie mniej niz
4 | Zawartos¢ skladnikow
rozpuszezalnych, % m/m PN-EN 12592 [28] 99 99
nie mniej niz
1 2 3 4 5
5 Zmiana masy po starzeniu
(ubytek lub przyrost), % m’m PN-EN 12607-1 {317 0,5 0,8"
nie wiecej niz
6 | Pozostala penetracja po % PN-EN 1426 [21] 50 46
starzeniu, nie mniej niz
7 Temperatura micknienia po A PN-EN 1427 [22] 48 45
Starzeniu, nie mniej niz
WLASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
8 | Zawartogé parafiny, % PN-EN 12606-1 [30] 22 2,2
nie wiecej niz
9 | Wzrost temp. migknienia po G PN-EN 1427 [22] 9 9
starzeniu. nie wiecej niz
10| Temperatura tamliwosc) °C PN-EN 12593 [29] -8 -10
L raassa. nie wigcej niz ‘L

Tablica 4. Wymagania wobec asfaltéw modyfikowanych polimerami (polimeroasfaltéw) wg PN-EN 14023 [59]
Gatunki asfaltéw modyfikowanych
Wymaganie Metoda Jed- polimerami (PMB)
‘jdstawow Wiasciwose | =52 | nostka 45/80 - 55 45/80— 65
e wymaganie | klasa wymaganie | klasa
1 2 3 4 3 6 7 8
Konsystenc
jaw
posrednich Penetracia PN-EN
temperatu- I 1426 0,1 mm 45-80 4 45-80 4
w 25°C
rach [21]
eksploa-
tacyjnych
Konsystenc
jaw
wysokich Temperatur PN-EN
temperatu- | a 1427 °C >55 7 =65 3
rach migknienia [22]
cksploa-
tacyjnych
Sila LN
sl S 13589
rozciggania [55] 7 )
(maallu - PN-EN Jicm? > 1wseC 4 »2 w50 3
» prediode
Kohezja rozciagania) 1[357703
Sila PN-EN
rozciagania 13587 Jlem? NPD? 0 NPD? 0
w 5°C (duza [53] J
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predkosce PN-EN
rozciagania) 13703
[57]
k 4
13588 I/em® NPD? NPD? 0
(meto-da [54]
uderzenia)

1 2 3 4 3 7 8
Statos¢ ) Zmiana o >0.5 > 0,5 3
konsystencj | masy
! .. | Pozostata RN
(Odpornos¢ o 1426 %% =60 = 60 7
na starzenie | PEOCICR [21]
wg PN-EN | Wzrost PN-EN
12607-1 lub | temperatury 1427 °C <8 ‘8 2
-3 [31] micknienia 22]

PN-EN
Inne Temperatur ISO ,, » - n2z
whasciwosci | a zaptonu 2592 & =235 =33 ¢
[63]
Temperatut PRi-EN
a tamliwosci B = s-12 =-13 b
[29]
Nawrot
S'Pr¢2£fs‘[y PN-EN =50 =70 3
w 25°C
g ; 13398 %
Wymagania | Nawrot [51]
dodatkowe | sprezysty NPD? NPD? 0
w 10°C
PN-EN
Zakres 14023
plastyczmno$ [59] C TBR® TBR® 1
ci Punkt
5.1.9
Stabilno$cé PN-EN
magazynow 13399
a-nia. [52] S
Réznica PN-EN & = =3 .
temperatur 1427
mieknienia [22]
et PN-EN
Stabll‘nosc 13399
AR I N Y NPD? NPD* 0
Romica | TNEN T
. 1426
penetracjl [21]
Spadek tem-
peratury PN-EN
mig-knienia | 12607-1
.| po starzeniu f31] A S b
‘c\l?\(f;ﬁzlﬂi%i:'léa wg PN-EN PN-EN C IBR IBR 1
12607 1427
-1 1ub -3 [22]
[31]
Nawrdt
spre-zysty w
25°C po
SErZeniu We | o ey =50 >60 3
PN-EN 12607-1
12607-1 lub
3 31] Bl %
Nawrot el
. 13398
spl;q-zysty w [51]
LAL po NPD® NPD? 0
starzeniu wg
PN-EN
12607-1 lub
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[ (331 ] [ [ T [ ]
“ NPD —No Performance Determined (wlagciwogé uzytkowa nie okreslana)
® TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)

Sktadowanie asfaltu drogowego powinno si¢ odbywad w zbiornikach, wykluczajacych zanieczyszczenie asfalty i
Wyposazonych w system grzewczy posredni (bez kontaktu asialty 7 przewodami grzewezymi). Zbiornik roboczy otaczarki
powinien by¢ izolowany termicznie, posiadac automatyczny System grzewczy z tolerancjg £ 5°C oraz uktad cyrkulacji

Polimeroasfalt powinien by¢ magazynowany w zbiorniky Wyposazonym w system grzewczy posredni z
termostatem kontrolujgeym temperature z dokiadnoseiz + 5°C. Zaleca si¢ wyposazenie zbiormika w mieszadto, Zaleca sig
bezposrednie zuzycie polimeroastalty po dostarczeniu. Nalezy unikagé wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia
polimeroastaltu w okresie jego stosowania oraz unikac niekontrolowancgo mieszania polimeroastaltow réznego rodzaju i
klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego nalezy stosowaé kruszywo wedhig PN-EN 13043 [44] i WT-1
Kruszywa 2010 [64], obejmujace kruszywo grube - kruszywo drobne wypetniacz. Kruszywa powinny spelniagé Wymagania
podane w WT-1 Kruszywa 2010 — tablica 12, 13, 14. 15,

Sktadowanie kruszywa powinno sig odbywa¢ w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i
Zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu, Podioze sktadowiska musi by¢ rowne, utwardzone i
odwodnione. Skiadowanie wypetniacza powinno sie odbywaé w silosach wyposazonych w urzgdzenia do aeracji,

2.4. Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa ﬁzykochemicznego lepiszeza asfaltowego i kruszywa, gwarantujacego
odpowiednig przyczepnosé (adhezje) lepiszeza do kruszywa i odpomoge mieszanki mincralno—asfaltmvf:j na dziatanie wody,
nalezy dobrag i zastosowag Srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruszywo-lepiszcze wartos¢ przyczepnosci
okreslona wedhig PN-EN 12697-] 1. metoda C [34] wynosita co najmuiej 80%,

Srodek adhezyjny powinien odpowiadag wymaganiom okreslonym przez producenta.

Sktadowanie srodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w orygin alnych opakowaniach, w warunkach okreslonych
przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia polaczen i krawedzi

Do uszezelnienia polaczen technologicznych (tj. Zlgczy podhiznych i PUprzecznych z tego samego materiaty
wykonywanego w réznym czasie oraz spoin stanowigeych potaczenia roznych materiatow lub potaczenie warstwy asfaltowej
z urzgdzeniami obeymi w nawierzehni fub jz o graniczajgeymi, nalezy stosowaé:

a) materiaty termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat technicznych,
b) emulsje asfaltowg wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedtug norm lyb aprobat technicznych

Grubosé materiatu termoplastycznego do spoiny powinna WYnosié;

— nie mniej niz 10 mm przy grubosei warstwy technologicznej do 2,5 em,
— nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm,

Skiadowanie materialow termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta, w
wartnkach okreslonych w aprobacie technicznej,

Do uszezelnienia krawedzi nalezy stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27]. asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 [59] ..metada na gorgeo™, Dopuszeza sig inne rodzaje lepiszeza wg norm lub aprobat
technicznych,

2.6. Materialy do Zlgezenia warstw konstrukeji

Do zlaczania warstw konstrukeji nawierzehni (warstwa wigzgea z warstwg scieralng) nalezy stosowad kationowe
emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami wedhug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsie asfaltowe
2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowc enulsje asfaliowe mody fikowane polimerami (asfult 70,100 modyfikowany polimerem Iub luteksem
buiadienowo-styrenowym SBR) stosuje si¢ tylko pod cienkie warstwy asfaltowe na garaco,

Emulsje asfaltows mozna sktadowaé w opakowaniach transportowych lub w stacjonamych zbiornikach pionowych
z nalewaniem od dna. Nie nalezy nalewaé emulsji do opakowan zbiornikow zanieczyszezonych materiafami mineralnymi.
3. SPRZET
3.1. Ogélne Wymagania dotyezace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyezges sprzgtu podano w OST D-M-00.00,00 »Wymagania ogdine” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robgt

Przy wykonywaniu robét Wykonawea w zaleznodei od pouzeb, powinien wykazaé sig mozliwosciy korzystania ze
sprzetu dostosowancgo do przyjetej metody robét, jak:

—  Wylwornia (otaczarka) o micszaniy cyklicznym Jub cigglym, z automatycznym komputerowym sterowaniem produkeji,
do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,

—  uktadarka gasienicowa, z elekironicznym sterowaniem réwnoscei ukladanej warstwy.

—  skrapiarka,

~  walce stalowe gladkie,

~  lekka rozsypywarka kruszywa,

—  szezotki mechaniczne i/lub inne urzadzenia czyszczace,

—  samochody samowyladowcze » przykryciem brezentowym Jub termosami,

—  sprzet drobny.,

. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczyce transportu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialow

Asfalt i polimeroasfalt nalezy przewozié w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanych i Zaopatrzonych
W urzgdzenia umozliwiajgce posrednie ogrzewanie oraz w Zawory spustowe.
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Kruszywa mozna przewozic dowolnymi érodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem.

Wypelniacz nalezy przewozié w sposab chronigey go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.
Wypelniacz luzem powinien by¢ przewozony w odpowiednich cysternach przystosowanych do przewozu materialéw
sypkich, umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w zamknietych cysternach, autocysternach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiem, z¢ nie beda korodowaly pod wplywem emulsji i nie bgdg powodowaly jej rozpadu. Cysterny
powinny by¢ wyposazone W przegrody. Nie nalezy uzywac do transportu opakowar z metali lekkich (moze zachodzi¢
wydzielanie wodoru i grozba wybuchu przy emulsjach o pH <4).

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy dowozi¢ na budowe pojazdami samowyladowczymi w zaleznosci od
postepu robot. Podezas transportu i postoju przed wbudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed osty gnieciem
i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu
mieszanki, od produkcji do wbudowaniz, powinna zapewniac utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale,
Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna
uzywac tylko srodki antyadhezyjne niewplywajgce szkodliwie na mieszankeg.

5, WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogélne zasady wykenania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacii projekt sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej (AC3S, AC8S, AC11S).

Ugziarnienie mieszanki mineralne]j oraz minimalna zawarto$é lepiszeza podane sg wtablicach 6 i7.

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnego nietamanego i lamanego, to nalezy przyjaé proporcje kruszywa
tamanego do niclamanego co naj mniej 50/50.

Wymagane wasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podane sg w tablicach 8, 9 i10.

Tablica6.  Ugziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartoéé lepiszeza do betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej dla
ruchu KR1-KR2 [65]

N Przesiew, [% (m/m)]
[ whsiv AC5S AC8S ACLIS
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5.6 90 100 70 90
2 40 65 45 65 30 55
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6.0 14 6 12.0 5 12,0
i?ﬁi?;ﬁ);%)lcplszcza, Bminé,ﬂ Bminﬁ.& Bmini,b J

Tablica7.  Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszeza do betonu asfaltowego do warstwy Scieralnej dla
ruchu KR3-KR6 [65]

Wiasciwosé Przesiew, [% (m/m)]
ACS8S ACL11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do
16 - - 100 -
11,2 100 - 90 100
8 90 100 60 90
5.6 60 80 - -
2 40 55 35 50
0,125 8 27 3 20
0,063 5 12,0 5 11,0
Zawarto$¢ lepiszeza, minimum” Buins.s Binins 42
" Minimalna zawarto$é lepiszeza jest okreslona przy zatozonej gestosci mieszanki mineralnej
2,650 Mg/m?®. Jezeli stosowana micszanka mineralna ma inng gestosé (pe), to do wyznaczenia
minimalnej zawartogei lepiszeza podang warto$é nalezy pomnozy¢ przez wspotezynnik &
wedtug réwnania:
_ 2,650
Pa

Tablica8.  Wymagane wiasciwosci mieszanki minecralno-asfaltowej do warstwy scieralnej, dla ruchu KR1 = KR2 [65]

Warunki
Wiasgciwose zaggszezania Metoda i warunki AC3S ACR8S ACI1S
wg PN-EN badania

4]



13108-20 [48

C.1.2,ubijanie,
2x50 uderzen

PN-EN 12697-8 [33]. Vmin],o Vminl,o Vmin],o
0. d Finax,0 } max3,0 Finaxs,o

PN-EN 12697-8 [33]. Vi f‘?er‘n?j I‘Y":Bmm:-s V FBuinzs
p. 5 VF Bm‘ 93 VF Bmfnv.? VE Bmin%

14 M, Amml 4 IC‘:{A minld
: ITSR% ITSRsy
Zamrazania,
badanie w 25°C

ci na dzialanje wody podano w WT-2 2010 [65] w zatgczniky 1,

Zawartosé wolnych
przestrzeni

Wolne przestrzenie
wypchnione
lepiszczem
Zawartogé wolnych
przestrzeni

W mieszance
mineralnej

C.1.2,ubijanie,
2x50 uderzen

C.1.2,ubijanie,
2x50 uderzen

PN-EN 12697-8 {331,
p.5

PN-EN 12697-12 {35],
przechowywanje w
40°C z jednym cyklem

Odpornos¢ na
dziatanie wody ¥

C.1.1,ubijanie,
2x35 uderzen

) Ujednolicong procedure badania odpornog

Tablica 9. Wymagane wlagciwosci mieszanki mineraInn—asfaltowej do warstwy

Warunki
Zageszezania

Wiasciwogé Metoda i warunki badania ACS8S ACI1S

wg PN-EN
13108-20 [48]
Zawartosé wolnych C.1.2,ubijanie, g Vninz,o Froina,o
przestrzeni 250 uderzen PN-EN 12697-8 [331.p. 4 Vs Vriaxg
—— C.1.20, PN-EN 12697-22, metoda B | " ZSAR
d fg 'm":,'c trwate @ watowanie, W powietrzu, PN-EN 13108-20,
Flotnane e Pos-Pigo D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38]

PN-EN 12697-12 [35],
przechowywanie w 40°C »
Jjednym cyklem Zamrazanja,
badanie w 25°C

Odpomosé na dziatanje
wody

C.1.1,ubijanie,
2%35 uderzen

¥ Grubosé plyty: ACS. ACI1 40mm.
b Jj ednolicong procedure badania odpomosci na dziafanje wody podano w WT-2 2010 [65] w zatgczniky 1.

Tablica 10. Wymagane wiadciwogci mieszanki mineralno-asfh]towej do warstwy Scieralngj,

Warunki
Whasciwosé zageszezania Metoda i warunki badania AC11S
wg PN-EN
13108-20 [48
Zawartogé wolnych C.1.2,ubijanie, 52 Vrminz,0 Frin2,0
g e
Odpomoiing Glag PN-EN 12697-22, metoda B i I HA W (‘: f_""‘
e watowanie, W powietrzu, PN-EN 13108-20, | % o .
deformacje trwale Pog-Pyog D.1.6.60°C. 10 000 eykli [38] PRD:waekt | PRDARGei
ar
PN-EN 12697-12 [35],
Odpomosé na dzialanie C.1.1ubijanie, przechowywanie w 40°C z TSR
wody 235 uderzen Jednym cyklem Zamrazania, -
badanie w 25°C ®

¥ Grubosé plyty: ACB. ACLT 40mm.
5 Ujednolicong procedurg badania odpornosci na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] w zatgczniky 1.

5.3. Wytwarzanie mieszanki minera[no-asfaltowej

Mieszanke mincraino-asfalqu nalezy wytwarzaé na 8014c0 W otaczarce (zespole maszyn i urzgdzen dozow

podgrzewania i mieszania sktadnikéw oraz przechowywania gotowej mieszanki),

Dozowanie sktadnikew mieszanki mineralno-asfaltowej W otaczarkach, w tym takze wslepne, powinno byé

Scieralnej, dla ruchu KR3 = KR4 [65]

dla ruchu KR35 + KRg [65]

ania,

Zautomatyzowane i zgodne z recepts roboczg. a urzadzenia do dezowania skladnilgw oraz pomiaru temperatury powinny

by¢ okresowo sprawdzane, Kruszywo o réznym uziamieniu hub pochodzeniu nalezy dodawaé odmierzone oddzielnie,

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywaé w zbiorniky z posrednim systemem ogrzewania. z uktadem

termostatowania Zapewniajgcym utrzymanie zgdanej temperatury z dokiadnoscia + 5°C, Temperatura lepiszeza asfaltowego
w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie moze przekraczaé 180°C dla asfal tu drogowego 50/70 i 70/100 1 polimeroasfaltu

drogowego 45/80-55 | 45780-65.

WyZsza o wigeej niz 30°C od najwyzszej temperatury mieszanki mincralno-asjhltowej podanej w tablicy 11. W tej tab
najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na migjsee whudowania, a najwyzsza

tlemperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfhltowcj bezposrednio po Wytworzeniu w wytwérni,
42
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Tablica 11. Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy-35/50 od 155 do 195
Wiclorodzajowy-50/70 od 140 do 180
PMRB 45/80-35 od 130 do 180
PMB 45/80-65 od 130 do 180

Sposab i czas mieszania skladnikdw mieszanki mineralno-asfaltowe]j powinny zapewni¢ rdwnomierne otoczenic
kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si¢ dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilku wytworni, pod warunkiem skoordynowania
miedzy sobg deklarowanych przydatnogei mieszanek (m.in.: typ, rodzaj skladnikow, wlasciwosci objglosciowe) z
zachowaniem braku réznic w ich wiasciwosciach.
5.4. Przygotowanie podloia

Podtoze (warstwa wyrdwnaweza, warstwa wigzgca lub stara warstwa scieralna) pod warstwe scieralng z betonu
asfaltowego powinno by¢ na calej powierzchni:
—  ustabilizowane i nosne,
—  crzyste, bez zanicczyszezenia fub pozostatosci luZnego Kruszywa,
—  wyprofilowane, rowne i bez kolein,
—  suche.

Wymagana rowno$c podiuzna jest okreslona w rozporzadzeniu dotyczgeym warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadac drogi publiczne [67]. W wypadku podfoza z warstwy starej nawierzchni, nieréwnosci nie powinny
przekraczaé wartosci podanych w tablicy 12.

Tablica 12. Maksymalne nieréwnosci podtoza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe (pomiar fatg 4-metrowg
lub réwnowazng metodg)

Maksymalna nieréwnosé
Klasa drogi Element nawierzchni podioza pod warstwe
$cieralng [mm]
AL S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wigezania i 6
wylaczania
GP Jezdnie keznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza 8
G Pasy: ruchu, dodatkowe, wiaczania i wylaczania,
postojowe, jezdnie tacznic, utwardzone pobocza 8
[7 Z, 1, D Pasy ruchu 9

Tezeli nicréwnosci sg wieksze niz dopuszezalne, to nalezy wyrownac podtoze.

Rzedne wysokosciowe podtoza oraz urzadzen usytuowanych w nawierzchni lub j ograniczajacych powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa. Z podtoza powinien byé zapewniony odplyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podloza nalezy usungé.

Nierownoéci podtoza (w tym powierzchnig istnicjace] warstwy Scieralnej) nalezy wyrownac poprzez frezowanie
lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.

Wykonane w podlozu faty z materiatu o mniejszej sztywnosci (np. faty z asfaliu lanego w betonie asfaltowym)
palezy usungé, a powstate w ten sposob ubytki wypelni¢ materiatem o wiasciwosciach zblizonych do materiatu
podstawowego (np. wypemié betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polaczenia migdzy warstwami technologicziymi nawierzehni powierzchnia podioza powinna
by¢ w ocenie wizualnej chropowata,

Szerokie szezeliny w podiozu nalezy wypetnic odpowiednim materialem, np. zalewami drogowymi wedtug PN-EN
14188-1 |60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi materiatami wedtug norm Jub aprobat technicznych.

Na podiozu wykazujgeym zniszczenia w postaci siatki spgkar zmgczeniowych lub spekan poprzecznych zaleca sig
stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowei, warstwy SAMI lub z geosyntetykow
wedhig norm lub aprobat technicznych.

5.5. Proba technologiczna

Wykonaweca przed przystapieniem do produkeji mieszanki jest zobowiazany do przeprowadzenia w obecnosci
Inzyniera proby technologicznej, ktora ma na celu sprawdzenie zgodnosei whasciwosc wyprodukowanej mieszanki z recepta.
W tym celu nalezy zaprogramowac otaczarke zgodnie z recepty roboczg i W cyklu automatycznym produkowaé mieszanke.
Do badaf nalezy pobraé mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki.

Nie dopuszeza sig oceniania dokladnodci pracy otaczarki oraz prawidtowosci sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwg segregacjg kruszywa.

Mieszanke wyprodukowana po ustabilizowaniu sig pracy otaczarki nalezy zgromadzi¢ w silosie lub zaladowaé na
samochéd. Probki do badar nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu zgodnie 2 metodg okreslona w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikéw Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka prabnego.

5.6. Odcinek prébny

Przed przysigpieniem do wykonania warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca wykona odeinek probny
celem ugcilenia organizacji wytwarzania i ukladania oraz ustalenia warunkow zagg¢szezania,

Odeinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w micjscu uzgodnionym z Inzynierem. Powierzchnia odcinka
prébnego powinna wynosié co najmniej 500 m?, a dlugosé co najmniej 50 m. Na odcinku probnym Wykonawca powinien
uzy¢ takich materialéw oraz sprzeiu jakie zamierza stosowaé do wykonania warstwy $cieralnej.

Wykonawca moze przystapic do realizacji robét po zaakceptowaniu przez Inzyniera technologii wbudowania i
zageszezania oraz wynikéw z odeinka prébnego.
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5.7. Polgczenie miedzywarstwowe

Uzyskanie Wymaganej trwatosci nawierzchnj Jest uzaleznione od zapewnienia polgczenja mi¢dzy warstwami i ich
wspdipracy w przenaszeniy obcigzenia nawierzchni ruchem.

Podloze powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwiekszenije polaczenia miedzy warstwami
kenstrukeyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody migdzy warstwamj.

Skropienie lepiszezem podioza (np. z warstwy wigzgcej asfaltowej), przed utozeniem warstwy scieralnej z betony
asfaltowego powinno by¢ wykonane w ilogei podanej w przeliczeniu na pozostale lepiszcze, 4. ,1 + 0,3 kg/m®, przy czym:
—  zaleca sig stosowac emulsje modyfikowang polimerem,
= ilos¢ emulsji nalezy dobra¢ z uwzglednieniem stany poadioza oraz porowatogei mieszanki ; jegli mieszanka ma wieksza

zawartos¢ wolnych przestrzeni, to nalezy uzy¢ wiekszy jlogé lepiszeza do skropienia, ktére po utozeniy warstwy
scieralnej uszezelni jg.

Skrapianie podioza nalezy wykonywaé réwnomiernic stosujge rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszezy
asfaltowych. Dopuszeza sie skrapianie rgczne lancg w migjscach trudno dostepnych (np. scieki uliczne) oraz przy
urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lub ia ograniczajacych. W razie potrzeby urzgdzenia te nalezy zabezpieczy(
przed zabrudzeniem. Skropione podloze nalezy wylgezyé z ruchu publicznego przez Zmiang organizacji ruchuy,

W wypadku stosoviania emulsji asfaltowej podioze powinno by¢ skropione 0.5 h przed ukiadaniem warstwy
asfaltowej w celu odparowania wody,

Czas ten nie dotyczy skrapiania fampg zamontowang na rozktadarce.,

5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-as taltowa mozna whudowywagé na podtozn przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach
5.4i5.7,

Temperatura podioza pod rozktadang Warstwe nie moze by¢ nizsza niz +5°C.
Transport mieszanki mineralno-asfaltowcj asfaltowej powinien by¢ zgodny 7 zaleceniami podanymi w punkcie 4.2
Mieszanke minera[no—asfaltowq aslaltowg nalezy wbudowywag v odpowiednich warunkach atmosferycznych.
Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury podanej w tablicy 13, Temperatura
otoczenia moze byé nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podtoza. Nie dopuszcza sig uktadania mieszanki mineralno-
asfaltowej asfaltowej podczas silnego wiatru (V > [6 ms)
W wypadku stosowania mieszanek mincralno~asfaltowych z dodatkiem obnizajacym lemperature mieszania i
wbudowania nalezy indywidualnje okresli¢ wymagane warunki otoczenia,

Tablica 13.  Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robét ¢

Warstwa $cieralna o gruboseiz- 3 em

Minimalna tem peratura otoczenia
przed preystapicniem do robot

Warstwa scieralna o grubosei 23 em

Wiasciwosci wykonane; Wwarstwy powinny spetniac warunki podane w tablicy 14,

Tablica 14, Wiasciwosci warstwy AC

Projektowana grubogé

Zawartogé wolnych

Typ i wymiar warstwy st(azmk_ przestrzeni w warstwie
mieszanki technologicznej [cm)| “AetSzezenta [Ya(viv)]

AC5S, KRI-KR2
AC8S, KRI-KR2
ACI1S, KRI1-KR2

AC8S. KR3-KR6

sterowania grubosci warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokumentacja projektows. W micjscach ni edostepnych dla

Sprzgtu dopuszeza sie wbudowywanie reczne.

Grubosé wykonywanej warstwy powinna byé sprawdzana co 25m, wco najmniej trzech miejscach (w osj | przy
brzegach warstwy),

Warstwy walowane powinny by¢ réwnomisrmie Zageszezone ciezkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu
asfaliowego nalezy stosowaé walce drogowe stalowe ghadkie z mozliwoscig wibracji, oscylacji lub walce ogumione,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoéci robst

Ogdlne zasady kontroli jakosei robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania 0gblne™ [1] pkt 6.

6.2. Badania przed Przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawea powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowanig (np.
stwierdzenie o oznakowaniy materialu znakiem CE |ub znakiem budow]anym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosei, aprobate techniczng, ew. badania materialéw wykonane przez dostawedw itp.),

= ew. wykonaé wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badag Wykonawea przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
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6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Uwagi ogdlne
Badania dziela si¢ na:
—  badania wykonawcy (w ramach wiasnego nadzoru).
_  badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcey — Inzyniera).
6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy sg wykonywane przez Wykonawcg lub jego zleceniabiorcéw celem sprawdzenia, czy jakosc¢
materiatdéw budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich skiadnikow, lepiszezy i materiatow do uszezelnien itp.)
oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, potaczenia itp.) spetniajg wymagania okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywac te badania podezas realizacji kontraktu, z niezbedng starannodcig i w
wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywaé w protokefach. W razie stwierdzenia uchybief w stosunku do wymagan
kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwlocznie usungc.

Wyniki badan Wykonawcy nalezy przekazywac zleceniodawcy na jego zadanie. Inzynier moze zdecydowac o
dokonaniu odbioru na podstawie badait Wykonawey. W razie zastrzezen Inzynier moze przeprowadzi¢ badania kontrolne
wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badai Wykonawcy zwiazany z wykonywaniem nawierzchni:

—  pomiar temperatury powietrza.

—  pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 12697-13 [36]).
—  ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

—  wykaz ilogci materiatow lub grubosci wykonanej warstwy,

—  pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowe],

—  pomiar réwnosci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

—  pomiar parametrow geometrycznych poboczy,

—  ocena wizualna jednorodnogdei powierzchni warstwy,

—  ocena wizualna jakogci wykonania pofgczen technologicznych.

6.3.3. Badania kontrolne

Badania kontrolne sg badaniami Inzyniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jakos¢ materiatdéw budowlanych
{(mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikow, lepiszezy i materiatow do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy
(wbudowane warstwy asfaltowe, polgczenia itp.) spetniaja wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan sa
podstawg odbioru. Pobieraniem probek i wykonaniem badar na miejscu budowy zajmuje si¢ Inzynier w obecnosci
Wykonawcy. Badania odbywaja sig rowniez wiedy, gdy Wykonawca zostanie w porg powiadomiony o ich terminie, jednak
nie bedzie przy nich obeeny.

Rodzaj badan kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykonanej z niej warstwy podano w tablicy 15.

Tablica 15. Rodzaj badad kontrolnych

Lp. Rodzaj badan
1 Mieszanka mineralno-asfaltowa ®
1.1 Uziarnienie
12 Zawarto$é lepiszeza
13 Temperatura migknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestosé i zawartos¢ wolnych przestrzeni probki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 Wskaznik zageszczenia ¥
2.2 Spadki poprzeczne
2.3 Rownosc
2.4 Grubogé lub ilosé materialu
2.5 Zawartos¢ wolnych przestrzeni ¥
2.6 Wiagciwosci przeciwposlizgowe
9 do kazdej warstwy i na kazde rozpoczgte 6 000 m? nawierzchni jedna probka; w razie potrzeby
liczba probek moze zosta¢ zwigkszona (np. nawierzchnic drog w terenie zabudowy)
% w razie potrzeby specialne kruszywa i dodatki

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznania, z¢ jeden z wynikéw badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego odcinka
budowy, Wykonawca ma prawo Zadac przeprowadzenia badar kontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawea decyduja wspolnie o miejscach pobierania probek i wyznaczeniu odcinkéw czgsciowych
ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek czedciowy przyporzgdkowany do badan kontrolnych nie moze by¢
jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, (o odeinek ten nie powinien byé mniejszy niz 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgledniane sa wyniki badan kontrolnych i badan kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych
odcinkdéw czgsciowych.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazadanych przez Wykonaweg ponosi Wykonawca.

6.3.5. Badania arbitrazowe

Radania arbitrazowe sa powtarzeniem badan kontrolnych, co do ktérych istniejg uzasadnione watpliwosci ze strony
Inzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie whasnych badan).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktore nie wykonywato badan
kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona. na ktorej niekorzysé
przemawia wynik badania.

6.4. Wiaéciwoéci warstwy i nawierzehni oraz dopuszczaine odchytki
6.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltow e
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pobranych z wykonanej warstwy asfaltowe;,
6.4.2. Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grubosc warstwy oraz ilo$¢ materiahy

Grubosé wykonanej warstwy oznaczana wedtug PN-LLN 12697-36 [40] oraz ilogé wbudowanepo materialy na
okreglong powierzchnig (dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) moga odbiegaé od projektu o wartogei podane w
tablicy 16.

W wypadku okreglania ilogci materiatu na powierzehnig i sredniej wartodci grubosci warstwy z reguty nalezy
Przyjaé za podstawe caly odcinek budowy. Inzynier ma Prawo sprawdzac odcinki czesciowe, Odcinek czgsciowy powinjen
zawiera¢ co najmnicj Jjedng dzienng dziatke roboczy. 1o edeinia czgsciowego 0bowigzujg te same Wymagania jak do
odcinka budowy,

Za grubogé warstwy lub warstw przyjmuje sie Srednig arytmetyczng wszy stkich pojedynczych oznaczeri gruboscei
warstwy na calym odcinky budowy lub odcinku czgsciowym.

Tablica 16. Dopuszezalne odchyiki grubodei warstwy oraz ilosci materiatu na okreslone; powierzchni, [%]

Warstwa asfaltowa ACY

A - Srednia z wicly oznaczen grubosei oraz ilodci
1. ~duzy odcinek budowy, powierzchnia wigksza niz 6000 m?2
lub
- droga ograniczona krawgznikami, powierzchnia wicksza
niz 1000 m? lub
— warstwa Scieralna, ilog¢ wigksza niz 50 kg/m?

2. ~ maly odcinek budowy Iub
— warstwa scieralna, ilos¢ wieksza niz 50 kg/m?

B-— Pojedyncze oznaczenic grubosci =25
B w wypadku budowy dwuetapowej, tzn, gdy warstwa Scieralna Jjest ukiadana z opéZnieniem,
warlosé z wiersza B odpowiednio obowigzuje; w pierwszym etapie budowy do gornej warstwy
nawierzchni obowigruie wartosé 25%, a do I cznej grubosei warstw eta pu | + 5%

6.4.2.2. Wskaznik Zaggszezenia warstwy

Zageszezenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszezenia oraz zawartoscig wolnych przestrzeni, nie
moze przekroczy¢ warlogei dopuszczalnych podanych w tablicy 14, Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia danej
whadciwodci,

Okreslenie gestosci objgtosciowej nale?y wykony waé w edtug PN-EN 12697-6 [32].
6.4.2.3. Zawartoscé wolnych przestrzeni w nawi erzchni

Zawartos¢ wolnych przestrzeni w warstwic nawierzehni, nie moze wykroczyé poza wartogei dopuszezalne kreslone
w tablicy 14.
6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy badaé nie rzadz &j niz co 20 m oraz w punktach gléwnych fukéw
poziomych.

Spadki poprzeczne powinay by¢ zgodne z dokumentacjy projektows, z tolerancjg + 0,5%.
6.4.2.5. Ré6wnos¢ podiuzna i poprzeczna

Pomiary réwnosci podiuznej nalezy wykonywaé w §rodku kazdego ocenianego pasa ruchu,

Do oceny réwnosci podtuznej warstwy scieralnej nawierzchni drogi klasy G j drég wyzszych klas nalezy stosowad
metod¢ pomiary umozliwiajacy obliczanie wskaznika réwnosei IRI Wartosé IRI oblicza si¢ dla odcinkéw o dtugosci 50 m,
Dopuszczalne wartogci wskaznika [R] Wymagane przy odbiorze nawierzehni okreslono w rozporzadzeniu dotyczacym
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne [67].

Do oceny réwnosci podhuzne; warstwy scicralnej nawierzehnj drogi klasy Z, L i D oraz placow i parkinggw nalezy
Stosowac metode z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metody réwnowazn ej. mierzac wysokogc przeswitu w
polowic dlugosci faty. Pomiar wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 10 m, Wymagana réwnoge podhuzna jest okredlona przez
wartos¢ odchylenia réwnogci (prze$wit), ktére nie mogy przekroczyé 6 mm. Praey odchylenie réwnosci rozumie sie
najwiekszg odleglogé migdzy latg a mierzony powierzehnia.

Przed uplywem okresy gwarancyjnego wartodcei wskaznika réwnosei IR] warstwy scieralnej nawierzchni drogi
klasy G i drég wyzszych klas niz powinny by¢ wigksze niz podane w tablicy 17. Badanie wykonuje sie wedlug procedury jak
podezas odbioru nawierzchni, w prawym sladzie kota.

Tablica 17. Dopuszczalne wartogei wskaznika rownogei podhuznej IR] warstwy scicrainej wymagane przed uplywem
okresu gwarancyi

Klasa drogi

A'S
ar

Y
1
G

fezdnic tacznic. jezdnic MOP,
pobocza

Pasy: ruchu, dodatkowe, wlaczania

i wylgczania, postojowe, jezdnie tacznic,
utwardzone pobocza
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Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartoéé odchylenia réwnosei podluznej warstwy écieralnej nawierzchni
drog klasy Z i L nie powinna by¢ wigksza niz 8 mm. Badanie wykonuje si¢ wedlug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni.

Do oceny rownosci poprzecznej warstw nawierzehni drég wszystkich klas technicznych nalezy stosowac metodg z
wykorzy staniem laty 4-metrowej i Klina lub metody réwnowaznej uzyciu laty i klina. Pomiar nalezy wykonywaé w kierunku
prostopadtym do osi jezdni, na kazdym ocenianym pasie ruchu, nie rzadzie] niz co 10 m. Wymagana réwnos¢ poprzeczna
jest okreslona w rozporzgdzeniu dotyczgeym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne [67].

Przed uptywem okresu gwarancyjnego warto$é odchylenia rownosci poprzecznej warstwy $cieralnej nawierzchni
drég wszystkich klas technicznych nie powinna by¢ wigksza niz podana w tablicy 18. Badanie wykonuje si¢ wedhug
procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Tablica 18.  Dopuszczalne wartodci odehylen réwnosci poprzecznej warstwy $cieralnej wymagane przed uptywem okresu
gwarancyjnego
Wartosci odchylen
Klasa drogi Element nawierzchni réwnosci poprzecznej
[mm]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wlgezania i =6
A, S | wylgczania
GP Jezdnie Iacznic, jezdnie MOP, utwardzone =8
pobocza
Pasy: ruchu, dodatkowe, wilaczania
G i wylgczania, postojowe, jezdnie fgcznic, <8
utwardzone pobocza
Z.L,D Pasy ruchu <9 B

6.4.2.6. Wiasciwosci przeciwposlizgowe

Przy ocenie wiasciwosci przeciwposlizgowych nawierzehni drogi klasy Z 1 drog wyzszych klas powinien by¢
okreslony wspdlezynnik tarcia na mokrej nawierzchni przy catkowitym poélizgu opony testowej.

Pomiar wykonuje si¢ przy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, nie rzadziej niz co 50 m na nawierzchni zwilzanej
wodg w ilosci 0,5 1/m?2. a wynik pomiaru powinien by¢ przeliczany na warto$¢ przy 100% poslizgu opony testowej 0
rozmiarze 185/70 R14. Miarg whasciwosci przeciwposlizgowych jest miarodajny wspotezynnik tarcia. Za miarodajny
wspotezynnik tarcia przyjmuje sig roznice wartosci $redniej E(u) 1 odchylenia standardowego D: E(i) — . Dhugos¢ odcinka
podlegajacego odbiorowi nie powinna by¢ wigksza niz 1000 m. Liczba pomiardw na ocenianym odcinku nie powinna by¢
mniejsza niz 10. W wypadku odbioru krétkich odeinkéw nawierzchni, na ktorych nie mozna wykona¢ pomiaréw z
predkoseig 60 lub 90 km/h (np. rondo, dojazd do skrzyzowania, niektore tacznice). poszeregolne wyniki pomiardw
wspolczynnika tarcia nie powinny byé nizsze niz 0,44, przy predkodei pomiarowej 30 km/h.

Dopuszezalne wartoscei miarodajnego wspotczynnika tarcia nawierzehni wymagane w okresie od 4 do 8 tygodni po
oddaniu warstwy do eksploatacji sa okreslone w rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadaé drogi publiczne 1671

Jezeli warunki atmosferyczne uniemozliwiajg wykonanie pomiaru W wymieniomym terminie, powinien by¢ on
zrealizowany 7 najmnigjszym mozliwym opdZnieniem.

Przed uplywem okresu gwarancyjnego wartosci miarodajnego wspétezynnika tarcia nie powinny by¢ mniegjsze niz
podane w tablicy 19. W wypadku badan na krétkich odeinkach nawierzehni, rondach lub na dojazdach do skrzyzowan
poszezegdlne wyniki pomiarow wspotezynnika tarcia nie powinny by¢ nizsze niz 0,44, przy predkosgel pomiarowsj 30 km/h.
l'ablica 19. Dopuszezalne wartogei miarodajnego wspolczynnika tarcia wymagane przed uplywem okresu gwarancyjnego

Miarodajny wspétezynnik tarcia
Klasa drogi Element nawierzchni pray predkocel zabloklm-vaue_]'
apony wzgledem nawierzchni
60 km/h 90 km/h
Pasy ruchu - >0,37
A.S Pasy: wiaczania i wylqczania, jezdnie > 0,44 -
tacznic
g — ardl7 ~ W
GP.G.Z Pasy: ruchu, dodatkowe, utw ardzone > 0,36
pobocza

6.4.2.7. Pozostate wlasciwosci warstwy asfaltowej

Szerokosé warstwy, mierzona 10 razy na 1 km kazdej jezdni. nie moze sig roznic od szerokosci projektowanej o
wigeej niz £ 5 cm.

Rzedne wysokosciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m na osi podiuzngj i krawedziach, powinny by¢
zgodne z dokumentacjg projektowa z dopuszczalng tolerancjg % | cm, przy ¢zym co najmniej 95% wykonanych pomiaréw
nie moze przekraczaé przedziatu dopuszczalinych odchyle.

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m, nie powinno roznié sig od dokumentacji projektowej o £ 5 cm.

Zlacza podiuzne i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ réwne i zwigzane, wykonane w linii prostej,
réwnolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Wyglad zewnegtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien byé jednorodny. bez spekan, deformacji. plam i
wykruszen.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru rob6t
Ogélne zasady obmiaru robét podano w 0OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne™ [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy écieralnej z betonu asfaltowego (AC).
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8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne™ [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja proj ektowy, ST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z 7ﬂchow.;niem tolerancji wedhig pktu 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnogci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnogci podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy $cieralne
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie rob6t,
~ oczyszezenie i skropienie podloza,
— dostarczenie materiat6w j sprzety,
— Opracowanie recepty laboratoryjnej,
— wykonanie préby technologicznej i odcinka probnego,
— wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego i jej transport na miejsce wbudowania,
~ Posmarowanie lepiszczem lub pokrycie tasmg asfaltowy krawedzi urzgdzeni obeych i kraweznikdw,
— rozlozenie i zageszezenie micszanki betonu asfaltowego,
— obcigcie krawedyi i posmarowanie lepiszczem,
= przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacjj technicznej,
— odwiezienie sprzgtu,
9.3. Sposéb rozliczenia robét tymezasowych i prac towarzyszgcych
Cena wykonania robét okreslonych niniejszg OST obejmuje:
= toboty tymezasowe, ktore 54 potrzebne do wykonania robat podstawowych, ale nie 8¢ przekazywane Zamawiajacemu i LE)
usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

T prace towarzyszyce, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych. niezaliczane do robgt tymezasowych, jak
geodezyjie wytyczenie robot iid,

i z betonu asfaltowego (AC) obgjmuje:

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdine specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwigzane z badaniamj materiatow wystepuj geych w niniejsze] 0ST)
2. PN-EN 196-21 Metody badania cementy — Oznaczanie zawartogci chlorkéw, dwutlenky wegla i alkaligw w
cemencie
3. PN-EN 459-2 Wapno budowlane — Czes¢ 2: Metody badan
4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych whasciwosci kruszyw — Procedura i terminologia Uproszezonego opisu
petrograficznego
5. PN-EN 933-] Badania geometrycznych wiasciwosei kruszyw — Oznaczanie skladu 7i arnowego — Metoda
przesiewania
6. PN-EN 933-3 Badania geometryeznych wiasciwoscei kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za pomocy wskaznika
plaskosci
7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych whasciwosci kruszyw — Czes¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren — Wskaznik
ksztattu
8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwodci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartoscei ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych
9. PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wiadciwosdcei kruszyw —~ Czedé 6: Ocena whasciwosci powierzehni —
Wskaznik przeplywu kruszywa
10.  PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw ~ Ocena zawartogei drobnych czgstek — Badania
blgkitem metylenowym
I1.  PN-EN 933-10 Badania geometrycznych whagciwosci kruszyw — Czgs¢ 10: Ocena zawartogei drobnych czastek —
Uziarnienie wypelniaczy (przesiewanie w slrumieniu powielrza)
12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych fizycznych wlagciwosci kruszyw — Metedy oznaczania odpoinosci na
rozdrabnianie
13. PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw -- Oznaczanie ggstosei nasypowe;
Jjamistosci
14, PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czesé 4: Oznaczanie pustych
przestrzeni suchego, zageszezonego wypelniacza
I5. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwogci kruszyw — Cz¢éé 5: Oznaczanie zawartodci wody
Przez suszenie w suszarce z wen tvlacja
16.  PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych fizycznych wlasciwogci kruszyw ~Cze$¢ 6: Oznaczanic ggstosei ziaren |
nasigkliwosci
17.  PN-EN 1097-7 Badania mechanicznyceh i fizycznych whasciwoscei kruszyw — Czeéé 7: Oznaczanie gestosei
wypelniacza — Metoda piknometryczna
18. PN-EN 1097-8 Radania mechanicznych i fizycznych wlasciwoscei kruszyw — Czgsé 8: O7naczanie polerowalnosci
kamienia
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19.

20.

21

22.
23.

24,

25.
26.

27.
28.
29.

30.
3L

33.
34,
35.
36.
37
38.
39.
40.
41.
42,
43.
44,

45,
46.

47.
48.
49.

50.

5k
52,

54.
35

56.

57.
38.
59.
60.
61.
62.

63.

PN-EN 1367-1
PN-EN 1367-3
PN-EN 1426
PN-EN 1427
PN-EN 1428
PN-EN 1429

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12606-1
PN-EN 12607-1i
PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6
PN-EN 12697-8
PN-EN 12697-11
PN-EN 12697-12
PN-EN 12697-13
PN-EN 12697-18
PN-EN 12697-22
PN-EN 12697-27
PN-EN 12697-36
PN-EN 12846
PN-EN 12847
PN-EN 12850
PN-EN 13043

PN-EN 13074
PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1
PN-EN 13108-20
PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13398
PN-LN 13399
PN-EN 13587

PN-EN 13588
PN-EN 13589

PN-EN 13614

PN-EN 13703
PN-EN 13808
PN-EN 14023
PN-EN 14188-1
PN-EN 14188-2
PN-EN 22592

PN-LN [SO 2592

Badania whagciwosci cieplnych i odpornodcei kruszyw na dzialanie czynnikéw atmosferycznych —
Czg&é 1: Oznaczanic mrozoodpornodei

Badania wiagciwosci cieplnych i odpornogei kruszyw na dziatanie czynnikdw atmosferycznych —
Czeéé 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metods gotowania

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracji iglg

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury migknienia — Metoda Pierécieti i Kula
Asfalty i lepiszeza asfaltowe — Oznaczanie zawartosci wody w emulsjach asfaltowych — Metoda
destylacji azeotropowej

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie pozostato$ei na sicie emulsji asfaltowych oraz trwatosci
podczas magazynowania metoda pozostatodei na sicie

Radania chemicznych whasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych whadciwosei kruszyw — Cizesc 4: Oznaczanie podatnosci wypelniaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dzialanie wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnosci

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury tamliwosci Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie zawartogci parafiny — Czesé 1: Metoda destylacyina
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odporno$ei na twardnienie pod wplywem ciepla i
powietrza — Czgé¢ 1: Metoda RTFOT  Iw. Czgsc 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badari mieszanck mineralno-asfaltowych na gorgeo —
Czest 6: Oznaczanie gestosci objgtosciowe; metoda hydrostatyczng

Micszanki mineralno-asfaltowe — Metody badad mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco —
Czeéé 8: Oznaczanie zawartosel wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco —
Czesé 11: Okreslenie powigzania pomigdzy kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco —
Czesé 12: Okreslanie wrazliwosci na wodg

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asf: altowych na gorgco —
Cze$é 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badaii mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco —
Cze$é 18: Splywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco —
Czesé 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badaf mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco —
Czesé 27; Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar mieszanek mineraino-asfaltowych na gorgco —
Czesé 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie czasu wWyplywu emulsji asfaltowych lepkodciomierzem
wyplywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie sedymentacji emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie wartosci pH emulsji asfaltowych

Kruszywa do mieszanck bitumicznych i powierzchniowych utrwaler stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszeza asfaltowe — Qznaczanie lepiszezy z emulsji asfaltowych przez odparowanie
Asfalty i lepiszeza asfaltowe — Badanie rozpadu — Czgs¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu
kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypelniaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cz¢¢ 1: Beton Asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cze$¢ 20: Badanie typu

Radania kruszyw wypemiajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czesé 1: Badanie
metodg Pierscienia i Kuli

Badania kruszyw wypemiajgeych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czg§é 2: Liczba
bitumiczna

Asfalty i lepiszeza asfaltowe — Oznaczanie nawrotu sprezystego asfaltow modyfikowanych
Asfalty i lepiszcza astaltowe — Oznaczanie odpornosci na magazynowanie modyfikowanych astalléw
Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciagliwosci lepiszezy asfaltowych metodg pomiaru
ciggliwosci

Asfalty i lepiszeza asfaltowe — Oznaczanie kohezji lepiszezy asfaltowych metods testu wahadlowego
Asfalty i lepiszcza asfaltowe ~ Oznaczanie ciggliwodci modyfikowanych asfaltéw — Metoda z
duktylometrem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie przyczepnosci emulsji bitumicznych przez zanurzenie w
wodzie — Metoda z kruszywem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie energii deformacji

Asfalty i lepiszeza asfaltowe — Zasady specyfikacii kationowych emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszeza asfaltowe — Zasady specyfikacii asfaltéw modyfikowanych polimerami
Wypekiacze zlgezy i zalewy — Czgsé L: Specyfikacja zalew na gorgco

Wypehiacze zigezy i zalewy — Cz¢s¢ Z: Specyfikacja zalew na zimno

Przetwory naftowe — Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Pomiar metodg otwartego tygla
Clevelanda

Oznaczanic temperatury zaptonu i palenia — Metoda otwartego tygla Clevelanda
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10.3. Wymagania techniczne

64, WT-1 Kruszywa 2010, Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach
krajowych - Zarzadzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad 7 dnia 19 listopada 2010 r.

65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnje asfaltowe na drogach krajowych - Zarzgdzenie nr |02
Generalnego Dyrekiora Drog Krajowych i Autostrad 7 dnia 19 listopada 2011 r.

66. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych

10.4. Inne dokumenty

67. Rozporzadzenic Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 L. W sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadagé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

68. Katalog typowyeh konstrukcji nawierzehni podatnych i pélsztywnych. Generalna Dyrekcja Drég Publicznych —
Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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UZUPELENIANIE POBOCZY

Niniejsza szczegbtowa specyfikacja techmiczna zostata opracowana na podstawie Ogdlnych
S:pecyﬁkacji Technicznych i dotyczy Przebudowa drogi wewnetrznej miejscowosci
Zelazkow, dz. nr. 482 obreb geodezyjny 0025 Zelazkow
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
L.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegdlowe; specyfikacji technicznej (SST) 53 wymagania dotyczace wykonania i odbiory
robot zwigzanych z uzupelnianiem poboczy gruntowych.
L.2. Zakres stosowania SST

Jako czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specytikacje Techniczne nalezy odezytywag i rozumied
W zlecaniu i wykonaniu Robst opisanych w podpunkceie 1.1,
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specytikacji dotyczg zasad prowadzenia roh6t zwigzanych ze uzupelnianiem poboczy.
1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego Zatrzymania sig pojazdow. umieszezenia
urzgdzen bezpieczedstwa ruchy wykorzystywana do ruchy pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukgji
nawierzchni.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami § z definicjamj
podanymi w OST D-M-00.00.00 -Wymagania ogdlne”™ pkt 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robgt
Ogoine wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania 0gllne” pkt 1.3,
2. MATERIALY
2.1. Ogé6lne wymagania dotyczace materiatgw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2, Rodzaje materialéw
Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetniania poboczy podano w QST D-05.01.00 .Nawierzchnie gruntowe” i
D-05.01.01 ~Nawierzchnia gruntowa naturalna®,
3. SPRZET
3.1. Ogélne Wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgee sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 3,
3.2. Sprzet do uzupelniania poboczy
Wykonawea Przysigpujgey do wykonania robét okreslonych w niniejszej SST powinien wykazag sie mozliwoscig
korzystania z nastgpujgcego sprzety:
—~  roéwniarek z transporteren,
—  rowniarek do profilowania,
- fadowarck czotowych,
~  walcéw,
—  plytowych zageszezarek wibracyjnych,
—  przewoznych zbiomikow na wode.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne Wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w QST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogélne” pkt 4,
4.2. Transport materialgw
Przy wykonywaniu robgt okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu grunty.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podane w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogglne” pkt 5.
5.2. Profilowanie po boczy
Uzupemianic poboczy moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca topat lub Sprz¢tem mechanicznym wg pkt 3.2,
Uzupeianie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawi erzchni, zgodnie z zatozonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym,
Nadmiar grunty uzyskanego podczas uzupeiniania poboczy nalezy wywies¢ na odktad, Miejsce odkladu nalezy
uzgodnié z Inzynicrem.

Wskaznik zageszezenia okreslony zgadnie z BN-77/8931-12 [3]. powinien wynosié co najmniej 0,98
maksymalnego vageszezenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-0448] [1].

5.3. Uzupemhianie poboczy

W przypadku wy stepowania ubytkéw (wetebien) i zanizenia w poboczach nalezy Je uzupelnié¢ materiatem 0
wiasciwosciach podobnych do materiaty, z ktérego zostaly pobocza wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupehienie, nalezy spulchnié na glebokosé od 2 do 3 cm, doprowadzi¢ do
wilgotnogei optymalnej, & nastepnie woiyé wnim warstwe materiahu uzupelnisjaeego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ~Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotnogé optymalng i maksymalng gestosc szkieletu
gruntowego mieszanck nalezy okresli¢ laboratoryjnje, 7godofe z PN-B-0448 ] 1.

Zageszezenie ulozonej warslwy materiaty uzupelniajgcego nalezy prowadzié od krawedzi poboczy w kierunky
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zaggszezania musi byg zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia
powinna by¢ rowna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadaé
Sladéw po przejiciu walcdw lub zageszezarek.

Wskaznik Zageszezenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powinien Wynosicé co najmnicj 0,98 maksymalnego
zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B.0448] [1].

52



6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robdt

Ogolne zasady kontroli jakasci robét podano W OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do uzupelnienia
poboczy oraz opracuje optymalny skiad mieszanki wedlug OST D-05.01.00 _Nawierzchnie gruntove”, OST D-05.01.01
_Nawierzchnia gruntowa naturalna .
6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwosé oraz zakres badari i pomiarow w czasie prowadzenia robdt podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwo$c oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwose badan
Lp. Wyszezegblnienie badan Minimalna liczba badai na dziennej
dzialce robocze]

1 Uziarnienie mieszanki uzupetniajgeej 2 prabki
Wilgotno$é optymalna mieszanki 2 probki
uzupelniajgce]

3 Wilgotno$é optymalna gruntu w sciglym 2 prébki
poboczu

4 Wskaznik zageszczenia na $cinanych lub 2 razy na | km
wzupelianych poboczach

6.4. Pomiar cech geametrycznych Scinanych lub uzupelnianych poboczy
Czestotliwosc oraz zakres pomiardw po zakonczeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres pomiardw Scinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszezegoinienie Minimalna czgstotliwogé pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Rownosé podiuzna co 50m

3 Rownos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 1%.
6.4.2. Rownosé poboczy
Nieréwnodci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ latg 4-metrowg Wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit
pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt
Ogdlne zasady obmiaru rabot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka ebmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Og6lne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnodci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? robt obejmuje:
_  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  oznakowanie robdt,
~  dcigcie poboczy i zageszezenie podtoza,
—  odwiezienie gruntu na odklad,
_  dostarczenie materiatu uzupelniajgeego.
—  roziozenie materiahi,
- zageszczenie poboczy,
—~  przeprowadzenie pomiarow i badad laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
7 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownodei nawierzchni planografem i fata
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia grunfu.
10.2. Inne materialy
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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